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Wskazniki

Wskazniki ELESA-CLAYTON

Ogolna specyfikacja

Wskazniki ELESA-CLAYTON stuzg do ustawiania i regulowania

wielu réznych funkcji w maszynach i urzadzeniach. Wskazniki

te zazwyczaj stuza do regulowania przeptywu, przepustowosci,

uderzen, ustawiania predkosci wariatoréw itp. Kompletne

rozwigzanie sktada sie z:

+ Kota recznego/pokretta, stuzacego do poruszania watkiem w
celu zmiany pofozenia danego elementu maszyny

+ Wiasciwego wskaznika, ktéry okre$la pozycje danego elementu
maszyny.

Wskazniki obrotow

Wskazniki ELESA-CLAYTON mozna podzieli¢ na rézne kategorie ze
wzgledu na rodzaj odczytu lub mechanizm dziafania. Dostarczane
s oddzielnie, odpowiednie kofo reczne/pokretto nalezy zamdéwic¢
osobno. Wyjatek stanowig modele zintegrowane, w ktérych wskaznik
montowany jest w pokretle na etapie produkcji.

Sposob odczytu

Analogowy: odczyt jest przedstawiany za pomoca dwdch wskazéwek
obracajacych sie na tle skali z podziatka.

Cyfrowo-analogowy: odczyt jest przedstawiany bezposrednio za
pomoca licznika oraz wskazdwki obracajacej sie na tle skali z podziatka.
Cyfrowy: odczyt jest przedstawiany bezposrednio za pomoca licznika.
Cyfrowy LCD: odczyt jest przedstawiany bezposrednio za pomoca
elektronicznego wyswietlacza cyfrowego.

Wskazniki analogowe sa zwykle wyposazone w skale z podziatka i
dwie wskazdwki, ktére pokazuja liczbe obrotéw oraz czes¢ obrotu
wykonanego przez watek startujacy od pozycji wyjsciowej.

Wskazniki potozenia cyfrowo-analogowe, cyfrowe oraz cyfrowe LCD
wyposazone w licznik lub elektroniczny wyswietlacz cyfrowy pokazuja
linlowe przemieszczenie elementu maszyny zainstalowanego na
mechanizmie Srubowym wzgledem okreslonego punktu zero.
Mechanizm dziatania

Z napedem grawitacyjnym: wykorzystywany jest wtedy, gdy
watek na ktérym ma by¢ zainstalowany wskaznik znajduje sie w
pozycji poziomej lub odchylonej od poziomu maksymalnie o
60° Obracanie kotem recznym ze wskaznikiem powoduje
przemieszczanie sie wskazéwek, podczas gdy skala, ktéra jest
odpowiednio wywazana, dzieki sile grawitacyjnej pozostaje
w statej pozyciji.

Z napedem przymusowym: stosowany jest na watkach sterujacych
w dowolnej orientacji. Obracanie kotem recznym ze wskaznikiem
powoduje przemieszczanie sie wskazdwek, podczas gdy skala
pozostaje w stafej pozycji, gdyz jest unieruchomiona za pomoca
zamontowanego w maszynie kotka kotwigcego.

Z napedem bezposrednim: stosowany jest na watkach sterujacych w
dowolnej orientacji. Wskaznik umieszczony jest bezposrednio na watku
i utrzymywany w danej pozycji za pomoca kotka kotwigcego.
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Jak wybraé odpowiedni wskaznik
Ustal, czy istnieje koniecznos¢ pokazywania liczby obrotéw, czy
liniowej zmiany pofozenia. W przypadku pierwszego zastosowania
nalezy wybra¢ wskaznik analogowy, a w przypadku drugiego —
cyfrowo-analogowy, cyfrowy lub cyfrowy LCD.

« Okresli¢ orientacje wskaznika oraz watka sterujacego, ktére decyduja
0 wyborze pozadanego mechanizmu dziatania: naped grawitacyjny,
naped przymusowy lub naped bezpo$redni.

« Ustali¢ wymagany zakres regulaciji dla typéw analogowych lub przyrost
wartosci po dokonaniu jednego obrotu dla nastepujacych rodzajéw
wskaznika: cyfrowo-analogowego, cyfrowego i cyfrowego LCD.

+ Ustali¢ kierunek obrotu.

Przyrost odczytu przy obrotach zgodnych z ruchem wskazdwek
zegara (w prawo) =D

Przyrost odczytu przy obrotach w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdwek zegara (w lewo) = S.

+ Uwzgledni¢ warunki, w jakich bedzie uzywany wskaznik tj. na wolnym
powietrzu, wibracje, otoczenie sprzyjajace korozji itp. Zob. petne
informacje na stronie po$wieconej wybranemu wskaznikowi.

« Dokona¢ wyboru wfasciwego kota recznego/pokretfa dla danego
zastosowania w zaleznosci od $rednicy i sposobu chwytania, jakich
wymaga przeniesienie niezbednego momentu obrotowego. Do innych
czynnikéw wymagajacych uwzglednienia naleza: $rednica watka oraz
czy do wykonywania szybkiego obracania niezbedna jest rekojesé.

Wykonania specjalne

Standardowy asortyment oferowanych w niniejszym katalogu

wskaznikéw ELESA-CLAYTON spetnia wymagania wiekszosci

zastosowan. Istnieje mozliwo$¢ modyfikacji wskaznika dla potrzeb
szczegdlnych zastosowan, na przyktad:

+ Specjalne skale dla wskaznikéw analogowych lub cyfrowo-
analogowych, zgodnie ze wskazaniami klienta.

+ Metalowe czesci ze stali nierdzewnej dla potrzeb zastosowan w
maszynach i urzadzeniach, w odniesieniu do ktérych przepisy
prawa lub okreslone czynniki higieniczno-srodowiskowe wymagaja
obowigzkowego stosowania materiatéw odpornych na korozje,

+ Analogowe wskazniki z napedem grawitacyjnym z wypetnieniem
glicerynowym, umozliwiajgcym stosowanie ich w przypadkuistnienia
wysokich drgan, ktére moga zaktdcac odczyt lub pozwalajacym na
unikniecie skraplania pary na szybce wskaznika.

« Specjalne przefozenie na zyczenie oraz dla odpowiednich ilosci,
opracowane przez Dziat Techniczny firmy ELESA+GANTER.

Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia.



Sposoéb odczytu

Analogowy

Cyfrowo-analogowy

Cyfrowy

Cyfrowy LCD

Rodzaje
mechanizmu

Z napedem
grawitacyjnym

Z napedem
przymusowym

Z napedem
grawitacyjnym

Z napedem
przymusowym

/ napedem
bezposrednim

Z napedem
bezposrednim

Wzory ELESA 1 GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.

Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia

Typ wskaznika

GAO1 - GAO2 - GAO5
obudowa metalowa
Strona 694

GA11 - GA12
obudowa z tworzywa
Strona 695

MBT-GA
wskaznik zamocowany w pokretle
Strona 696

PAO1 - PAO2 - PAO5
obudowa metalowa
Strona 699

PA11 - PA12
obudowa z tworzywa
Strona 700

GW12
obudowa z tworzywa
Strona 697

MBT-GW
wskaznik zamocowany w pokretle
Strona 698

PW12
obudowa z tworzywa
Strona 701

DD50
Strona 716

DD51
Strona 718

DD52R
Strona 721

DD51-E
Strona 724

DD52R-E
Strona 726

DE51
Strona 728

MPI-15
Strona 732

clesaGANTH
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Wskazniki

Wskazniki obrotéw z napedem grawitacyjnym

Wiasciwosci

Nadaja sie do uzytku na watkach sterujacych o orientacji poziomej
lub z odchyleniem od poziomu maksymalnie o 60° Mechanizm
znajduje sie w szczelnie zamknietej obudowie (rys. 1). Sktada
sie on z obcigznika zamocowanego na precyzyjnej biezni
tozyska kulkowego. Samo tozysko jest natomiast zamocowane
na wrzecionie, stanowigcym integralng czes¢ obudowy. Na korcu
wrzecionka znajduje sie wskazdwka w kolorze czerwonym, ktéra
obraca sie razem z obudowa zamocowang w kole recznym/pokretle.
Szereg przektadni o réznym przefozeniu przenosi obroty wrzeciona
na wskazowke w kolorze czarnym. Na obciazniku umocowana
jest réwniez tarcza ze skala. Jezeli wskaznik przymocowany jest
do watka o orientacji poziomej (lub z odchyleniem od poziomu
maksymalnie o 60°), to skala pozostaje w pozycji nieruchome;
dzieki dziafaniu sity grawitacji, a wskazdwki przemieszczaja sie na
niej ruchem obrotowym wtedy, gdy obraca sie kofem recznym/
pokrettem.

Bieznia fozyska
kulkowego
Tarcza

Przektadnie

. — Wrzeciono

2227 / —— Szyba
Wat Wskazowka
Koto / Pokretto
rys.1
Przetozenia

Kazdy petny obrét duzej wskazéwki (w kolorze czerwonym)
odpowiada utamkowi obrotu matej wskazéwki (w kolorze
czarnym). Liczba obrotéw, jakie musi wykonaé czerwona
wskazéwka, aby spowodowaé jeden petny obrdét czarnej
wskazowki,  stanowi  przefozenie danego  wskaznika.
Przykfad: przetozenie 12:1 oznacza, ze 12 obrotéw czerwonej
wskazéwki odpowiada jednemu pefnemu obrotowi czarnej
wskazowki (rys. 2). 12 obrotéw pokrettem powinno odpowiadac
maksymalnemu zakresowi regulacji. Przy kazdym obrocie
pokrettem czarna wskazéwka obraca sie 0 1/12 petnej skali.

rys. 2

ybor przetozenia wskaznika

+ Ustawi¢ watek w pozycji wyjsciowe;.

+ Policzy¢ilo$¢ obrotéw watka odpowiadajaca pefnemu zakresowi
regulacji.

« W wyniku tej czynno$ci uzyskuje sie przetozenie wskaznika.
Jezelinie odpowiada ono standardowemu przefozeniu, to nalezy
wybrac kolejne, wyzsze przefozenie.

+ W celu uzyskania optymalnego, a przez to bardziej precyzyjnego
odczytu skali, zalecamy wybdr przetozenia mozliwie
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jak najbardziej zblizonego do liczby obrotéw pokrettem
odpowiadajacych petnemu zakresowi regulacji. Na przykfad,
jezeli potrzeba wykonac 11 obrotéw, to wéwczas najdogodniejsze
jest przetozenie 12:1, poniewaz zostanie wykorzystane 11/12
dostepnej skali. Przy wyborze przefozenia 24:1 wykorzystane
zostanie tylko 11/24 skali i odczyt bedzie mniej doktadny.

« W sprzedazy dostepne sa wskazniki ze standardowymi
przetozeniami, ktére spetniaja wiekszos¢ wymagan.

Tarcza

Tarcze z podziatka sg wykonywane dla wszystkich standardowych
przetozen w obu, zgodnym (D) i przeciwnym (S) do ruchu
wskazowek zegara kierunkach. Wskazania standardowej tarczy sa
warto$cig posrednia tzn. nalezy jg przetozy¢ (odnies¢) do wartosci
mierzonej (tabela poréwnawcza). Jesli powyzszy ukfad tarczy nie
jest wystarczajacy, istnieje mozliwos¢ zaprojektowania specjalnej
podziatki.

Os watu

Sita grawitacji

rys.3

Doktadnos¢ odczytu

Wskaznik grawitacyjny dziata doktadniej wtedy, gdy jest
uzywany na watkach o orientacji poziomej. Mozna jednak
uzywac go rowniez na watkach z odchyleniem maksymalnie o
60° jednak w miare zwiekszania sie kata odchylenia doktadno$¢
maleje (rys. 3).

Instrukcja montazu

Sposéb montazu wskaznika oraz kota recznego/pokretta:

+ Zamocowac¢ koto reczne/pokretto na watku za pomoca kotka
lub wkretu dociskowego

+ Ustawi¢ watek w pozycji wyjsciowej, obracajac kotem recznym/
pokrettem

+ Obrdci¢ wskaznik, trzymajac go w rekach tak, aby wskazdwki
znalazty sie w pozycji zero

+ Dopasowac¢ wyzerowany wskaznik do kofa recznego/pokretta i
dokreci¢ poprzeczny wkret zabezpieczajacy z umiarkowana sitg
tak, aby nie spowodowac znieksztafcenia obudowy wskaznika, a
przez to zablokowania mechanizmu.

Montaz wskaznikéw zintegrowanych (potaczonych fabrycznie z

pokrettfem):

+ Ustawi¢ watek w pozycji wyjéciowej

+ Obrdci¢ wskaznik, trzymajac go w rekach, tak, aby wskazdwki
znalazty sie w pozycji zero

+ Przymocowa¢ wskaznik zintegrowany do watka, dokrecajac
wkret dociskowy po wczesniejszym sprawdzeniu, czy wafek i
wskaznik ustawione sg w pozycji zero.

Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia.



Mozliwe kombinacje pokretet/kot recznych i wskaznikow

1
Koto reczne - pokretto Wskazniki obrotéw, grawitacyjne
2
3
4
GAO1 GAO02 GAO5 GAll GA12 GWw12
Strona 694 Strona 695 Strona 697 5

1ZN-XX o o o o o -
Strona 702
7
MBT-XX o o o o o
Strona 703 8

¢

o VHTXX . . . . . y
Strona 704
: 10
VC.792-XX . . . . . B
A\ Strona 705
' VDSC-XX
e Strona 706 ° ° ° 13
14
VDN-XX o
Strona 709
15
VDC-XX o . o N o o 16
Strona 710
17
VRTP-XX o ° o
Strona 712 18
VAD-XX [ ] [ ] o [ ] o o ™
Strona 713 =
c
N
Q
X
2
=
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Wskazniki obrotow z napedem przymusowym

Funkcje

Wskazniki z napedem przymusowym moga by¢ mocowane na
wrzecionach pracujacych w dowolnej pozycji (osi). Mechanizm
zamkniety jest w szczelnej obudowie (patrzrys. 1). Koto reczne/pokretto
zawierajace wskaznik potaczone jest z watkiem sterujacym. Z tytu
pokretfa zainstalowane zostato koto koronowe, ktére wraz z obudowa
potaczone jest z korpusem maszyny za pomoca kotka kotwigcego.
Dzieki temu podczas obrotu pokretta, kofo koronowe pozostaje
nieruchome wzgledem maszyny. Obrét kota recznego powoduje obrét
zebnika przektadni planetarnej wskaznika, przenoszac w ten sposéb
ruch z kofa koronowego (statego punktu odniesienia) do wewnatrz
obudowy wskaznika. Obrét jest nastepnie przekazywany do obu
wskazdwek poprzez wewnetrzne przektadnie wskaznika. Odpowiednie
przetozenie wewnetrznych przektadni wskaznika powoduije, ze tarcza z
podziatka pomimo obrotu wskaznika pozostaje nieruchoma.

PrzekladniewrZeclono
Szyba
Tarcza Wskazowka
Koto / Pokretto
Zebnik /==
;F ' Koto koronowe
Obudowa maszyny ‘&é ‘
12 |
el
Wat ' Kotek kotwiacy

rys.1

Przetozenia

Na kazdy pefny obrét duzej czerwonej wskazdwki przypada
odpowiednia czes¢ obrotu matej czarnej wskazdweki. llos¢ obrotow
czerwonej wskazowki przypadajaca na petny obrét czarnej jest
przetozeniem wskaznika.

Na przykfad: przetozenie 12:1 oznacza, ze potrzeba 12 petnych
obrotéw czerwonej wskazéwki, aby czarna wykonata jeden petny
obrét (patrz rys 2).

12 obrotéw kétka recznego/pokretta pokrywa caty zakres podziatki.

rys. 2
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Wyboér przetozenia wskaznika

+ Ustawi¢ wrzeciono w pozycji wyjsciowej.

+ Policzy¢ ilos¢ obrotéw wrzeciona odpowiadajacg petnemu
zakresowi regulacii.

« W wyniku tej czynnosci uzyskuje sie przetozenie wskaznika.
Jezelinie odpowiada ono standardowemu przefozeniu, to nalezy
wybrac¢ nastepne wyzsze w kolejnosci przetozenie.

+ W celu uzyskania optymalnego, a przez to bardziej precyzyjnego
odczytu skali, zalecamy wybdr przefozenia mozliwie
jak najbardziej zblizonego do liczby obrotéw pokrettem
odpowiadajacych pefnemu zakresowi regulacji. Na przykfad,
jezeli potrzeba wykonac 11 obrotéw, to woéwczas najdogodniejsze
jest przetozenie 12:1, poniewaz zostanie wykorzystane 11/12
dostepnej skali. Przy wyborze przetozenia 24:1 wykorzystane
zostanie tylko 11/24 skali i odczyt bedzie mniej dokfadny.

« W sprzedazy dostepne sa wskazniki ze standardowym
przetozeniem, ktére spetniajg wiekszo$¢ wymagan.

Tarcza

Tarcze z podziatka sa wykonywane dla wszystkich standardowych
przetozen w obu, zgodnym (D) i przeciwnym (S) do ruchu
wskazdwek zegara kierunkach. Wskazania standardowej tarczy sa
wartoscig posrednig tzn. nalezy ja przetozy¢ (odnie$¢) do wartosci
mierzonej (tabela poréwnawcza). Jesli powyzszy ukfad tarczy nie
jest wystarczajacy, istnieje mozliwo$¢ zaprojektowania specjalnej
podziaftki.

Instrukcja montazu

+ Nawierci¢ otwor w obudowie maszyny pod kofek kotwigcy
wskaznik.

+ Ustawi¢ watek w pozycji wyjsciowej.

+ Obracajgc wystajacym z tytu wskaznika zebnikiem ustawi¢
wskazdwki w potozeniu zero.

« Zorientowac kétko reczne/pokretfo tak, by w piascie otwor
dla zebnika byt na godzinie 12, a tylne koto koronowe ustawic¢
w pozycji pozwalajacej na umieszczenie kotka kotwigcego w
przygotowanym w korpusie maszyny otworze.

+ Ostroznie wtozy¢ wyzerowany wskaznik we wneke w kole/
pokretle, tak aby zebnik trafit w odpowiadajacy otwdr. Delikatnie
nastawic tarcze z kotem koronowym tak, aby uzyskac zazebienie
przektadni. Skontrolowa¢ wskazanie zerowe i czy potozenie
kotka kotwigcego jest wtasciwe.

« Z umiarkowanym momentem (nie powodujac uszkodzenia
obudowy i zablokowania wskaznika) dokreci¢ wkret
zabezpieczajacy.

+ Nakrecic¢ standardowy kotek z gwintern wewnetrznym na trzpien
kotwigcy tak, aby mozna byto go umiesci¢ w nawierconym w
korpusie maszyny otworze. Odpowiednio dostosowac dfugosé
kotka w celu unikniecia niepotrzebnego nacisku na obrotowa
czes¢ korpusu. Skontrowac przeciwnakretka.

« Zamocowac koto/pokretfo ze wskaznikiem na watku maszyny,
sprawdzi¢, czy znajduje sie ono we wiasciwe] pozycji i
zabezpieczy¢ wkretem dociskowym.

+ Sprawdzi¢ dziatanie w catym zakresie wskazan.

Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia.



Mozliwe kombinacje pokretet/kot recznych i wskaznikow

Koto reczne/pokretto Wskazniki obrotow z napedem przymusowym

PAO1 PAO2 PAO5 PAll PA12 PW12
Strona 699 Strona 700 Strona 701

MBT-XX o o o o o
Strona 703

o VHT-XX ° ° ° ° °
p Strona 704

f v VC.792-XX o . o ° °
- - Strona 705

EWW-XX o o o
Strona 708

VDC-XX [ ] [ ] [ L] [ ]
Strona 710

VAD-XX ° ° ° ° ° °
Strona 713
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